
 راه اندازی درایو در مد گشتاور 

صنا ساز ی،متالورژ یعدر  ساج ی،کاغذ سته بند ی،چاپ و رنگرز ی،ن سا یب ها و  یمس یع،صنا یرو 

معمولاً از  یچپ یمس   یزاتدارند. تجه یازو تاب کردن ن یچپ یزاتتجه یادیمختلف به تعداد ز ینوارها

 یع، پاسخ سریدارگشتاور پا یکنند. الزامات مبدل فرکانس: خروج یاستفاده م درایو کنترل گشتاور 

 تواند در محدوده محدود باشد.  یم یو حداکثر فرکانس خروج

 :کند یبردار حلقه باز استفاده م ینورترا ییاشکال زدا یمثال از دستورالعمل ها ینا

 :یندالزامات فرآ 1.1 

 .شود یم یمتنظ RP1 یخارج یومترپتانس یق( گشتاور از طرالف

 .کنند یرا کنترل م ینورترشروع و توقف ا یخارج یها یانه( پاب

محدود کردن حداکثر  یبرا RP2 یگرد یومترپتانس   یکبا اس  تفاده از  ی( حداکثر فرکانس کارج

 .شود یکنترل م ینورترفرکانس ا

 :است یربه شرح ز یمکند. روش تنظ یمموتور را تنظ یپارامترها یدباابتدا    1.2

موتور کنترل ش  ده ابارتند از:  یداخل یکیالکتر یبه دس  ت آوردن پارامترها یبرا ینورترا یها روش

 .یرهموتور و غ یپارامترها یدست یورود یک،استات یمتنظ ینامیکی،د یمتنظ

 :است یرموتور به شرح ز یخودکار پارامترها یمتنظ مراحل

 :(1فرض موتور  یشابارتند از )کد املکرد پ یازموتور مورد ن پارامترهای

 یپارامترها

1موتور   

پارامتر یحاتتوض  نشان دادن 

P1-00 ناهمزمان یرناهمزمان، فرکانس متغ نوع موتور  

P1-01 ～ 

P1-05 

موتور یفرکانس/سرات نام/یانتوان/ولتاژ/جر یدست یمدل، ورود یپارامترها   



P1-06 ～ 

P1-20 

 یی،مقاومت استاتور معادل، راکتانس القا

در داخل موتور یرهاندوکتانس روتور و غ  

پارامترها، به طور خودکار  یمتنظ

 آموخته شده است

P1-27 ～ 

P1-34 

با سنسور یرمزگذار، حالت بردار یپارامترها  

(P0-01=1) شود یمتنظ یدبا  

یدست یرمزگذار، ورود یپارامترها  

 تا یداز بار جدا کن یکیه برق خاموش است، موتور را به صورت مکانک ی: هنگام1مرحله 

 .تواند آزادانه بدون بار بچرخد یکه موتور م یدمطمئن شو

را به انوان کانال فرمان پانل  (P0-02=0) ینورتر: پس از روشن شدن، ابتدا منبع فرمان ا2 مرحله

 .یدانتخاب کن یاتامل

 :یدپلاک نام موتور را به دقت وارد کن ی: پارامترها3 مرحله

P1-00 انتخاب نوع موتور P1-01 موتور یقدرت نام 

P1-02 موتور یولتاژ نام P1-03 موتور ینام یانجر 

P1-04 موتور یفرکانس نام P1-05 موتور یسرات نام 

را  ENTER یدو کل یدانتخاب کن P1-37 دستگاه ناهمزمان( را در یاکامل پو یم)تنظ 2: 4 مرحله

نشان داده  یردهد، همانطور که در شکل ز یشرا نما TUNE یدزمان، صفحه کل ینتا در ا یدفشار ده

 شده است

به سمت جلو و اقب حرکت کند  ینورترتا ا یدفشار ده یدصفحه کل یرا بر رو RUN یدکل سپس

 .کامل شده است یماست که تنظ یمعن ینبه ا ی،پارامتر ااد یشحالت نما

کامل  یم)تنظ یدانتخاب کن P1-37 را در 3توان به طور کامل از بار جدا کرد، لطفاً  یموتور را نم اگر

 یاتتا امل یدفشار ده یدرا در پانل صفحه کل RUN یددستگاه ناهمزمان(، و سپس کل یکاستات

 یادگیریموتور شروع شود اثر  یپارامترها یمتنظ



 

است یربه شرح ز یکش یمنمودار س 1.1 ： 
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پارامتر مبدل فرکانس یماتتنظ یرسا 1.2 : 

 

 توضیحات  پارامتر

P0.01＝0 یتوان رو یحالت کنترل گشتاور را نم) حلقه باز یکنترل بردار 

 (کرد یمتنظ V/F حالت

P0.02＝1 یدکنترل کن یخارج یها یانهپا یقرا از طر ینورترشروع و توقف ا 

P0.11＝2  یقرا از طر ینورترحداکثر سرات ا ییفرکانس حد بالامنبع AI2 

 .کند یریاز حد جلوگ یشکند تا از سرات ب یکنترل م

P1-01～05 خود  یمبه تنظ یاتجزئ ی)برا یدکن یمبر اساس پلاک موتور تنظ

 (یدپارامتر موتور مراجعه کن

P4-00＝1 مبدل فرکانس در حال اجرا به جلو 

A0-00＝1  گشتاورحالت کنترل 

A0-01＝1 در حالت گشتاور، اندازه گشتاور توسط AI1 شود یداده م 

A0-03= حداکثر گشتاور  

 تقاضا

 یشافزا ی. برایدکن یمخود تنظ یازبا توجه به حداکثر گشتاور مورد ن

 یدآن را کم کن یتحساس

A0-05＝XX XX حداکثر فرکانس مجاز رو به جلو است 

A0-06＝YY YY در جهت معکوس است حداکثر فرکانس مجاز 

 


